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11

aber

s(t):cos(zt)rect(t—%j 11
0,(1)=2(1)*3(t)= [ 5(0) s 3 \wl -
1l

:—sm 7Z't rect( j Tg ®

Alw

E= T s?(t)dt :}cos2 (7t)dt
—0 0

11 1
=E£[COS(2ﬁt)+1] dt =5

9,(t) :%s(t) = —7Z'Sin(ﬁt)f@Ct(t—%)-ﬁ-COS(ﬁt)[& (t)-5(t-1)]

=—7rsin(;zt)rect(t—%)+§(t)+5(t—l) b

o\N = A

ng(t)

g3(t):S(t)*r9Ct(t+%j:

T,
= s(t)*[ 2 (t+1) - (1)]= \ .
- g,(t+1)-9,(1) Y2
:%sin(n(tﬂ))rect(%)

{s(t)} =g(t)=s(t)-cos(a,t)
Tr{;aisi(t)}:[;aisi(t)]cos(a)ot)zgaigi(t) = linear
Tr{s(t—t,)} =s(t—t,)-cos(a,t)

#g(t—t,)=s(t—t,)-cos(w, (t—t,)) = nicht zeitinvariant
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2.1. Signal ist ungerade s(-t) = —s(t) — Sg4(t) = 0; su(t) = s(t).
2.2.
s(t) = rect(%j*[&t ST)-8(+T,)]
T5
. ol R A B (ol ) .
S(jo)=T .s{T].[e jaly _ @l ]_—JZT S|(7jsm(a)To)

—%, wenn si [%}sin (wT,)>0

S(jw)|=2T p(w) =

Si (%)sin (o)

%, wenn si (%}sin(aﬁo) <0

alternative Losung zu 2.2

i . 2 . (o).
S(jo)=-j2T ~a)—_|_sm(7jsm(aﬂo)

2o o (o5

2.3.
. 1 . V4 V4
Gl(Ja))=ES(ja))*{75(a)—a)0)—75(a)+w0)}
=T|si (0+0,)T sin((o+a,)T,)-si (0-0,)T sin((o—a,)T,)
2 0 0 2 0 0
2.4. w,T, =k-7 oder T =1-27 (k,I ganzzahlig, | #0)
2.5.

1 t t
g, (t) :?rect(?j* rect(?j*[é(t—To) —5(t+Ty)]
19
G,(jo) =T -si’ (%).[ej‘”" —ej“’TfJ] =—j2Tsi’ (%jsin(aﬁo)
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3.1 h(t)=2&(t) e™ —e?sin(2t)]

<i> H(s)=2 ! 22 mit Formelsammlung
S+3 (s+2) +4
2 9e_ 2
a2 H(s):z-(s+2) +4 225 6:2_ S +§s+2
(s+3)((s+2)"+4)  (s+3)(s*+4s+8) im s}
Xemmmmmmm oo i 2T H,=2
Nullstellen: s, =-1% j
' ; 0----11
Pole: S, =3
S,,. = —2+j2 3 2 l —» Refs}
S o S W]
Konvergenzbereich: Re{s}>-2
P CEERREEREEE -2
3.3 H(jo)=H(s= jo),da jo-Achseim Konvergenzbereich
3.4 h(t)=h(t)-e” <£> H,(s)=H(s-2) (Formelsammlung)
2 4 §°—2s+2
H,(s)= - =2
1(8) s+1 s*+4 (s+l)(sz+4)
3.5 Pole und Nullstellen verschieben sich um Re{s} =2 nach rechts!
sNu:lJ_rj, s, =1, spmzijz, H, =2
Konvergenzbereich: Re{s}>0
3.6 nicht stabil, da jo — Achse nicht im Konvergenzbereich

bzw. | (t)| dt=2[[e" ~sin(2t) dt = oo
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4.1

Ear e DR

H(s)_G(S): 1 _ 1 1
F(s) s*+3s+2 s+1 s+2

s?-G(s)+3s-G(s)+2G(s)=F(s) =

1 1
H -
(S) s+1 s+2

a) Kaskadenschaltung
O— 1/s ' Z 0
b) Parallelschaltung -
(nach 4.2)
H% s
2
Mit Differentiatoren:

+
° >® 1/s :@ 1/s
mit Integratoren: —\( >\ i :|—"“
2
(nach 4.1) . +m
+

WO g ] M T

da kausal = Konvergenzbereich: Re{s} >-1

1 1
1+ jo 2+ jo

= jw—Achse im Konvergenzbereich = H (Ja)) =H (S = ja))

= 0 =[e ] o] -| 2o a o 2

1

_t
eﬁae(t)}-Tl-T2 = T,=1; T2=%

t
oh(t)=—e®.g(t) mit R.C=T

wegen RC —Tiefpass: H( jo)= =C

1+ joRC

RC-TP . RC-TP
T=1 T,=1/2 o—
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5.1.
z-1) —27'+ 777 )
H(z) = HO%: Holzz% fir 2| >1 (stabil wenn kausal)
z| z+> 1+=z7° 2
2 2
5.2. Nullstellen sperren bei Frequenz Q=0; Polstelle bei z=—1/2 hebt Frequenz
Q=xan — Hochpass.
5.3.
. 1-2e719 ygie@
H(iQ)=H, _
1+-e
2
. 1+2+1 ! 1
H(JQ),., =Ho=——7-=H,-8=1 = H, =3
1-=
2
5.4.
H,

s(n) 5(n-1) }_I_*’m-]] h

y o, 9

5.5.

= h(n)=H, {E(rl)(—%)n —2g(n—1)(—%jn_ +g(n—2)(_%jn_ }

H(z)=H, 1_( 1
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