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3.1 { }
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 Koeffizientenvergleich: 
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 Konvergenzbereich:  { }Re 0s >  
     nicht stabil, da ⇒ jω − Achse nicht im  liegt. Kb
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5.1. 
2

1 1
N,1/ 2 P

1( ) 1; 0zH z z z z z
z

− −
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 Konvergenzgebiet: z-Ebene außer z=0 (weiterer Pol im Unendlichen).  

 

5.2. ( ) 2 sin ( ) 2 sin ; ( ) sgn(sin
2

j jH j e e j H j )πϕΩ − ΩΩ = − = Ω⇒ Ω = Ω Ω = Ω  
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5.4. 
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5.5. g(t) ist wie s(t) auf halbe Abtastfrequenz bandbegrenzt, und stellt das Ergebnis der 

bandbegrenzten Differentiation von s(t) dar. Damit ist eine eindeutige 

Rekonstruktion g(t) = s(t) ∗ hD(t)  mittels der abgetasteten Signale g(n) = s(n) ∗ hD(n)  

möglich, und da ( ) ( )s n nδ= , ist auch D ( ) ( )h n g n= . 
 


