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3.4  zweiseitiges Signal   nicht kausal 

 a) rechtsseitiger Anteil:  Pol bei 
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0σ = ⇒ nicht stabil! 

 b) linksseitiger Anteil:  Pol bei 1σ = ⇒      stabil 
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4.3 Polstellen: 1,2 0pS jω= ⇒ − Achse liegt nicht im Konvergenzbereich 

  das System ist nicht stabil. ⇒
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 Pole liegen innerhalb des Einheitskreises! 

 Das System ist stabil. 
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