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g t t t tδ δ δ 3= − + − + −

1.4  

 

( ) ( ) ( )3 0 0 0g t dt s t dt g t dt
∞ ∞ ∞

−∞ −∞ −∞
= ⋅ = ⋅∫ ∫ ∫ =

1.5 ( ) ( ){ } ( ) ( )0cos 2g t Tr s t s t f tπ= = ⋅  

 ( ){ } ( ) ( ) ( )0cos 2i i i i i i
i i i

Tr a s t a s t f t a g tπ⎡ ⎤= ⋅ =∑ ∑ ∑⎢ ⎥⎣ ⎦
⇒  Linear! 

 ( ){ } ( ) (0 0 cos 2Tr s t t s t t f tπ− = − ⋅ )0  

 ( ) ( ) ( )( ) ( ){ }0 0 0 0 0cos 2g t t s t t f t t Tr s t tπ− = − − ≠ − ⇒  nicht zeitinvariant 
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2.2 
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2.3 
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2.4  
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3.1  ( )
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3.2   

 Nullstellen: 

0ps =

! !
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s s j j

e e e e e e 2
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 0σ⇒ =  und 
!
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 2
2 Nkk s j kω π π⇒ = ⋅ ⇒ =  

 Pol und Nullstelle bei  heben sich auf. 

  Konvergenzbereich: ganze 

0s =

⇒ s − Ebene. 

 

3.3  ( ) 2 2
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            2 6 13 0s s+ + = 2 2 5 0s s+ + =

           1,2 3 2ps = − ± j 23,4 1ps j= − ± 1Ns = −  
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3.4 ( ) ( )( ) ( )( )
2 1
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sG s
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               wegen ( )( ) 2 2x jy x jy x y+ − = +  
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+
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      { }Re 3s > −          { }Re 1s < −  

      mit Tabelle: 

 ( ) ( ) ( ) ( ) ( )3 sin 2 cos 2t tg t e t t e t tε ε− −= ⋅ − −  
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4.1  ( ) ( ) ( ) ( )
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4.3  ( ) ( ) ( ) ( )2F s a G s b s G s s G s− − =  
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4.4 ( )
2
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s ds
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 stabil, wenn alle Pole in der linken Hälfte der s − Ebene liegen bei kausalen Systemen 

 Es muss:   sein! { }
!

1,2Re 0ps <

 i) reelle Pole:  
2
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d d
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d d
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 ii) komplexe Pole: 
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 aus i) und ii) folgt:  0d >  
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5.1

  
(0) 1; (1) 1 1 2; (2) 2 1 1; (3) 1 2 1; (4) 1 1 2
(5) 2 1 1; (6) 1 2 1; (7) 1 1 2; (8) 2 1 1
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5.2 
 Skizze ...  
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 Pole auf Einheitskreis 
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5.4  
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 Wegen Siebeigenschaft: 
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